Firmwareupdates,
Parameter lesen etc.
Firmware updates, read parameters elc.

Bendtigte Software und Arbeitsmittel:

» Laptop/PC mit installiertem Silabs Treiber flir den CP2102 von silicon
labs,

« Bootloader mit Firmwarefile (BIN-File),

»  Serial Monitor (nur fir Parameteranderungen, oder Betriebsdaten
auslesen)

e E-Drive Studio (als Download auf www.geigerengineering.de)

*  Micro-, und/oder Mini USB Kabel

Necessary software and work tools:
» Laptop/PC with installed Silabs driver for CP2102 by silicon labs,
«  Bootloader with firmware file (BIN-File),
»  Serial Monitor (for parameter changes and operating data)
e E-Drive Studio (download from www.geigerengineering.de)
e Micro-, and/or mini USB cable

Version: V2.3
Datum/Date: 21.08.2019
Bearbeiter: J. Geiger
www.geigerengineering.de
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PI/MC/ADI/SDI/BMS(Accu) — Firmwareupdate /
PI/MC/ADI/SDI/BMS(Accu) — update firmware:

1. Im ausgeschalteten Zustand/ System in power off

2. Laptop mit passendem USB Kabel mit dem Gerat PI/MC/ADI/SDI/BMS(Accu) verbinden.
Connect your laptop/PC through usb-cable with the device PI/MC/ADI/SDI/BMS(Accu).

3. Der USB Prozessor wird erkannt, wenn nicht den erforderlichen Treiber installieren. Gegebenenfalls
den Treiber manuell installieren:

https://www.silabs.com/products/mcu/Pages/USBtoUARTBridgeVCPDrivers.aspx
Im Anschluss muss im Gerdtemanager der installierte Comport richtig angezeigt werden:

The usb driver will be recognized by your laptop automatically, otherwise please install the driver
manually: https//www.silabs.com/products/mcu/Pages/USBtoUARTBridgeVCPDrivers.aspx
Your device manager should show the new available comport:

il
Datei  Aktion Ansicht ?
e |FE | H &S
S5 JG_zBook17 -
-4 Akkus
75 Anschiiisse (COM & LPT)
? ECP-Druckeranschluss {LFT1)

% Audio-, ¥ideo- und Gamecontroller
: 13 Bildverarbeitungsgerate
+1-| 2| Biometric

78| Computer
< DVD/CD-ROM-Laufinerke
U3 Eingabegerate (Human Interface Devices) x|

4. Nun den Bootloader starten. Unter Options das vorher installierte Comport mit den angezeigten
Daten eintragen:

Start the Bootloader tool and adjust the available comport with these properties:

~Ioix]
H Options = |Help ~ .

*-| Port COM3 i
Baud 115200 i

Progress Window LI
Show Only avaiable COM ports
=

1 - Check Options, baudrate i default 38400
2 - Make sure the selected COM-port is the right one

3 - Select a file to upload
4 - Choose Upload

Current selected file : C:\Arbeitzordner\Prajekte_dwvionik\Projekt E-Antrieb HPDirect Pl 3DD\Easch|
|EIEIEI PI300.bin ‘ [

I

5. Nun das eigentliche Firmwarefile mit der Funktion ,Select File* auswahlen:

Please select the right firmware file for the right device now via “select file”:



© Bootloader [COM3:115200 =1alx|

: File ~ Options * Help ~ .

o=

[l Select F\|E|’ h

Cammand line parameters sample: -
lile="C:\DATANEXPERIMEMNT.BIN® COM=1 BAD=38400
That will use COM1 and BAUD rate of 33400

ADas ausgewdhlte zum

Geriit zugehorige File muss

. . Steps to Upload

hier angezeigt werden!

1 - Check Options, baudrate is default 36400

- Make sure the selected COM-port is the right one:
- Select a file to upload

- Choose Upload

The right firmwarefile must
be shown here!

KN

|F\vEMV1_3_1 9bin | I ]

v

6. Nun den Button Upload betétigen. (Beim Firmwareupdate BMS nach dem Starten des Uploads den
On-Button am Akku fur 2 Sekunden betatigen). AnschlieBend muss der Fortschrittsbalken komplett
durchlaufen. Nach Erfolgreicher Ubertragung kommt am Ende die Meldung Finish code:0

Now press the button upload. (only by BMS-Updates after starting the upload press the On-Button
on the battery for 2 seconds).

The command Sending #123 followed with the green progress bar has to start. After finishing the
progress bar, the command finish code 0 should be displayed.

Button ,,Upload“/ - Bootloader [COM3:115200 o ] 5
upload button

Qptions = Help » .

: SelectFile  Upload .

Current selected file : C:\Arbeitsordner\ Prajekte_svionik\Projekt E-&ntrieb HPDirecty A CM\Atmel\RCM V1_;|
Sending #123 ..

Sending #123 ...

Sending #123 ...

Sending #123

Sending #123

Sending #123 ...
Sending #123 ...
Sending #123 ...
Loader returmed : 123

— | Fortschrittsbalken/
progress bar

NI

RCMY_3_18.bin Cancel |[ ____________ "




PI/MC300 - Betriebsdaten/Parameter auslesen / PI/MC300 —
Read out operating data and parameters

1. Das Micro-USB-Kabel einstecken/insert micro usb cable:

Micro-USB-Kabel hier
einstecken/ insert micro
usb cable here

2. Nun das USB-Kabel am PC einstecken. Der USB Prozessor wird erkannt, wenn nicht den
erforderlichen Treiber installieren. Gegebenenfalls den Treiber manuell installieren:
https://www.silabs.com/products/mcu/Pages/USBtoUARTBridgeVCPDrivers.aspx
Im Anschluss muss im Gerdtemanager der installierte Comport richtig angezeigt werden:

Now insert the usb cable in your PC. The usb processor is now recognized. If not please install the
necessary driver. If necessary install the driver manually:
https://www.silabs.com/products/mcu/Pages/USBtoUARTBridge VCPDrivers.aspx

Il
Datei  Aktion Ansicht ?
e FIOIHmE | F&S
E""ﬁ 1G_zBook17 -
3 % Akkus
E| }7 Anschliisse (COM &LPT)

? ECP-Druckeranschluss (LFT1)
2 ? Kommunikationsanschluss (COM1)

: - Silicon Labs CP210x USB to UART Bridge (COM3)
I ‘% Audio-, Video- und Gamecontraller
I ’j Bildverarbeitungsgerate
v/ 2| Biometric
18| Computer
] DVD/CD-ROM-Laufwerke
I U‘“; Eingabegeréte (Human Interface Devices) j

3. Nun das Programm ,Serial Monitor” starten. Durch den Button ,Optionen*” die Verbindungsoptionen
wie hier einstellen. Die Comporthummer entnehmen Sie bitte wieder dem Geratemanager.
Now start the programm ,serial monitor”. Set the connection properties via the button ,,Optionen”,

The comport number can be found in the device management.
ol

Verbindungsoptionen:

COM Port 3
Bits pro Sekunde: 115200/ +
Datenbits: g~
Paritat: none|
Stoppbits: 1=
Flusssteuerung: none| 7|

I~ LF anhangen
I™ CR anhéngen
™ Pufferbetiish
¥ CRC bilden

‘ Abbrechen

\werkssinstellungen




4. Jetzt den Button ,Connect” betatigen und anschlieBend das Wort ,menu® in die Kommandozeile
eintragen und mit dem Button ,Senden” oder mit Taste Return bestatigen. Es erscheint der

Menuaufbau im Ausgabefenster:

Now press the button ,,connect”, enter the word “menu” in the command line and confirm via the
button “Senden” or press the return key. Now the menu structure appears in the output window.

erial Monitor v. 1.0,

k3 Ausgabe:

Kommandozeile/
command line

Ausgabefenster mit
Meniiautbau/ output
window with menu
structure

o 1l.0.zz39

o
e
T : 000 PIZ00.BAS
Date © 13-08-2014 16:39:26
PMEGA CPUNGEVID G
1 rumb. 142800002
o i ol

: 00:02:08

(10] Parameter
(203 Debug
{20) BDE

{99) input serial mmber

Please select memu item
type Quit to quit menu

Connect

Discornect

© Last: 1 Min: 1 Max: 4

Optionen

Logged in  : please login with PIN - Level 00

Datenilbertragung:

Datei auswahlen
7 -l
Datensichening:
IPIBDDj 42800004

Sereenshot staten Zeitstempel

5. Mit der Eingabe der Nummer 10 in der Kommandozeile und anschlieBendem ,Senden® mit dem
Button oder mit der Return-Taste wird in das Parameteruntermeni verzweigt. Mit der ,Exit* oder der
Escape-Taste kommt man wieder eine Ebene zuriick in der MenUfiihrung. Mit der Eingabe der
Nummer 30 wird in das Untermenti Betriebsdaten verzweigt usw.
By entering the number 10 in the command line and subsequent “Senden” or pressing the return
key, it will be branched to the parameter menu. With “Exit” or the escape button one comes back to

the menu structure. By entering the number 30, one reaches the submenu “Betriebsdaten”
(operating data) and so on.




PI/MC300 - Parameter andern/ PI/MC300 change parameters

Um Parameter andern oder aus der Datenbank Ubertragen zu kbnnen muss man sich mit der
Seriennummerspezifischen PIN Nummer einloggen. Die Pinnummer kénnen Sie nach Absprache
von Geiger Engineering erhalten.

To change parameters or transfer them from the database, one has to login with the serial number
specific PIN. You can get this PIN in agreement with Geiger Engineering.

Parameterianderung nur mit Zustimmung von Geiger Engineering durchfiihren/
Change parameters only after agreement by Geiger Engineering

Das Programm Serial Monitor starten, mit dem Button ,Connect” verbinden, die PIN Nummer in die
Kommandozeile eintragen und die Taste Return betétigen. Es erscheint ein erweitertes Men(:
Start the program Serial Monitor, enter the PIN number via the button “Connect” in the command

line and press the return key. An advanced menu will appear:

Ausgabefenster mit
Meniiautbau/ output
window with menu
structure

N

| serial Monitor v. 1.0.11 o [ 3

T Ausgabe:

Ceiger Engineering
Power Inverter 300 (PTI300]

Versicn : 1.0.2299

File : 000 PI300.BAS

Date : 12-08-2015 12:18:50
[XMECA CPU REVID €

Serial number: 152700087
Configuration: OK

Timestarp : 00:08:22

Menu Updase - 350

Cycle Time
Logged in  name - Level 01

Main Menu

(31) Print Barzmeter CSV

(88) input serisl number
(100) download perameter set
tdef) load setup defaults

Plesse select menu item
type Quit to quit menu

: Last: 1 Min: 1 Max:

Senden

ExIT

Connect

Diszonnect

Dplionen

Dateniibertiagurg:

D atei auswahlen

rameteriiste und Datenbank fuer den Serial Monitor V1_1 xIs

(10) Parameter Tabellenblatt: Se1_PILHFD1Z -
(20) Debug

20 a2

(80) Print Parameter _

Datensicherung:

[cwsersUGIDesktopirecord 14 7 12 43

[ sereenshot | Autzeichnung starten | | Zeitstempel |

GEIGER

Kommandozeile/
command line




Parameteranderung / Parameterchanging:

1. Ziffer 10 eingeben und mit return abschliessen, um in die Parameterliste zu
gelangen / type number 10 followed by return to entry in the parameter list.

476 Serial Monitor v. 1.0.12 .

% Ausgabe:

Geiger Engineering GmbH |
Motor Controller 300 (MC300) |

Version : 1.2.40 B

File : 000 PI300.BAS BT

Date : 08-06-2020 20:06:06

XMEGR CPU REVID G

RST.STATUS last 00000000 ; |
Seriennummer : 200700302 | Disconnect |
Xonfiguration: OK ———
zeitstempel : 01:16:09 { BatEnen

Mend Update @ 6867

zykluszeit : Last: 2 Min: 1 Max: 110 Dateniibertracy
Eingeloggt? : Bitte einloggen mit PIN - Ebene 00 ——
Sprache E— | Datei auswanien |
Parameter Hauptment T i
(11) Motordaten |m‘

(12) Funktionen
(13) Wecnselricntes-Daten ]
(14) Klemmen

(15) Reaktionen

(18) Regler Datensicherung

(17) Sonderfunktionen 1
[D:\ArbeitsordnerProjekte_Avionik\E_DrivelE_Drive |

Bitte Mengpunkt wahlen (Nummer)

i s i | | soreenshot | Autzeichnung starten
exit eingeben => Mend verlassen
menu  eingeben Hauptmend anzeigen
reboot eingeben => Neustart ‘
eng / deu language / Sprache
=~ |

2. jetzt die Parametergruppe mit Ziffer 11-17 auswahlen und mit return abschlieBen /
select the parametergroup with typing 11-17 followed by return.

3. Andern des Parameters mit Eingabe der Parameternummer, gefolgt von einem
Leerzeichen und dem neuen Wert. Die Eingabe mit Return oder Senden
bestatigen. / changing any parameter please type the parameter number followed
by a space and the new value. The input will be confirmed by return.

% Ausgabe:
Geiger Engineering GmbH |
Motor Controller 300 (MC300)
raon  aas | senden
File : 000 P1300.385 T Er
Date : 08-06-2020 2. L=
amea Cru REVID G | comest I
RST.STATUS last 00000000
Seriennummer : 200700302 ‘ Disconnect
Konfiguration: OK r———
Zeitstempel : 01:18:44 ‘ S
Meng Update @ 6963
Zykluszeit @ Last: 2 Min: 1 Max: 110 Datenibertracy
Eingeloggt? : Bitte einloggen mit PIN — Ebene 00 e
spracne : Deutscn | Datei suswahlen |
e Tabellenblatt: | Il
(num) Parameter-Name : ake.Wert| min.Wert| max.Wert|Voreinst.| Ebene |Neustart| OK/ungiiltig e
atei senden
(001) Motorwirkwiderstand +7000 |  +5600 | 48400 | 47000 | 11 yes | Ok _
(002) Motorinduktivitdt min +19200 | +15360 | +23040 | +19200 | 1] yes | 0K
(003) Motorinduktivitit max 422000 | +17600 | +26400 | +22000 | 1] vyes | OK
(004) Lastdrenzanlkenstante 1420 | 4336 | 4508 | 4420 | 1] yes | OK Datensicherung
(008) Leerlaufdrenzanlkonstante +a70 | +376 | 4564 | 3470 | 1] yes | OK —1
(006) Momentenkonstante 4210 | #4100 | 4300 | #210 | 1] yes | oK [D:\ArbeitsordnerProjekte_AvionikiE_DrivelE Drive | ...
(007) Bolpaarzanl +21 | 2] +32 | 421 | 1] yes | OK I o
e —— S s e g o | sarcorshat soren | zateangel
(009) BEMF Start Delay n.Einrasten(ms) +0 | +0 | +2000 | +0 | 1] vyes | OK
(010) BEMF Start PWM-Einrasten (0,1%) +165 | +40 | 4300 | +165 | 1] yes | OK
(011) BEMF Stars PHM-Sollwers (0,1%) +175 | +40 | 4300 | +165 | 11 yes | OK
(012) BEMF Start PWM-Rampe (ms) +400 | +01 +400 | +400 | 11 ves | 0K
(013) BEMF Start Drehzahl min (mech.) +35 | +0 ] 4300 | +65 | 11 yes | K
(014) BEMF Start Drenzanl max (mech.) 80 | +a0 | +600 | 120 | 1] yes | OK
| Pttt gL S S B O B ol SO S
(016) BEMF Anlaufstromgrenze (in A +140 | +10 | +200 | +70 | 1 ne | ok
(017) BEMF Start PWM Ident Pol (0,1% ) +400 | 0] =700 | 0| 1] yes | OK
|| (018) paremeter ois +0 | s0 1 “0 | s0 1 11 ves | OK |
(019) Startverzoegerung <0 | +0 1 43000 | +1000 | 10 ves | OK il
(920) Motornennstrom +350 | +10 | +600 | +200 | 11 ves | 0K
(021) Motorgrenzstrom : 4350 | +10 | +B00 | +240 | 11 yes |OK I
(022) Zeitdauer fir Motorgrenzstzom  : +70 | +5 1 4240 | +30 | 11 yes | K |
(023) Motcrabregelungstemperatur : +20 | +65 | +l80 | +105 | 11 ves | OK
(024) Motorabschalttemperatur : 255 | +65 | +255 | 255 | 1] yes | OK I
(028) Drenzanlgrenze : 43300 | +10 | +10000 |  +2500 | 1] yes | OK I
(026) Parameter 026 : <0 | 0| <0 | 0| 1] yes | OK I
(027) Parameter 027 : “0 | s0 1 “0 | 01 11 ves | OK
(028) Hall Starc: Drehzahl Hall=>BEME :  +300 | +0 1 #1000 | 150 | 10 ves | OK I
(029) Hall Starc: Drehzahl BEMF=>Hall :  +220 | +0 1 #1000 | +120 | 11 ves | OK
(030) Hall Stars: PWM in 3 (SEME EWM) +70 1 +0 1 +100 | +0 1 11 ves | 0K
(031) Parameter 031 40 | 01 40 | 01 11 ves | 0K
(032) Parameter 032 : +0 | +0 1 +0 | +0 1 11 ves | 0K
Bitte Menupunkt wahlen (Nummer)
Mauit  eingeben => Mend peenden
exit  eingeben => Menu verlassen
menu  eingeben => Hauptmeni anzeigen
reboot eingeben = Neustart
Weng /7 deu = language / Sprache
-




Parameterdownload:

1. Jetzt die Zahl 100 in die Kommandozeile eintragen und Return betdtigen. Es erscheint der folgende
Bildschirm. Hier mit dem Button ,Datei auswéhlen” die excelbasierende Parameterdatenbank
auswahlen. Nun im Scrolldownfeld den entsprechenden Parameterdatensatz auswahlen und mit
dem Button ,Daten senden” den Parametersatz in das Geréat laden.

Now enter the number 100 in the command line and press the return key. The following window
appears. Choose the excel based parameter database via the button “Datei auswéhlen” (choose
file). Now choose the appropriate parameter data in the scroll-down menu and load the parameter
set to the device with the button “Daten senden” (send data).

-loix]
& Ausgabe:
i . S — | Auswibhlen der
Plesse select xls-file and worksheet for download EXIT .
e e Zor main mems ] Datenbank/Choice
Sroed of the database
Optionen
Dateniibertragurg
teriists d Datenbank fi den Serial Monitor W1_1.xk PR, a
T e ™ Auswihlen des
EE DT Parametersatzes/
Sel_3_PI_HPD250 i Choice Of the
defaull_Test
Datensicherung: aHgkemeine Parameterliste pa Vameter Set
C:\Users\JG\Desktopired]
[Serceriar | v _
— | Parametersatz an das
foGER Geriit senden/ Send
parameter set to the
device

2. Wenn alle Parameterbldcke erfolgreich Ubertragen wurden, Gerat aus und Einschalten, oder einen
reboot durchfihren (Kommando ,reboot” in die Kommandozeile eingeben und senden), damit die
Anderungen wirksam werden.

As soon as all parameter blocks are transmitted, turn the device off and on or perform a reboot
(enter “reboot” in the command line and send). Then the changes are active.



BMS Betriebsdaten/Parameter auslesen / Read out BMS

operating data/parameters

1. Das Programm ,Serial Monitor” starten. Durch den Button ,Optionen” die Verbindungsoptionen wie
hier einstellen. Die Comportnummer entnehmen Sie bitte wieder dem Geratemanager.
Start the program ,Serial Monitor*”. With the button “Optionen” set the connection options there. The
comport number can be found in the device manager.

2. Jetzt den Button ,Connect” betatigen und anschlielend das Wort ,menu” in die Kommandozeile

Verbindungsoptionen

Verbindungsoptionen:

COM Port

Bits pro Sekunde:
Datenbits:
Paritat:

Stoppbits:
Flusssteuerung:

I” LF anhéngen
™ CR anhdngen
™ Pufferbetiieh
[¥ CRC bilden

=101

3
115200
g
nane|
1
nane|

(| e [

‘ Abbrechen

‘werkseinstellungen

QK. |

eintragen und mit dem Button ,Senden” oder mit Taste Return bestatigen. Es erscheint der

Menuaufbau im Ausgabefenster:

Now confirm with the button ,Connect, then enter the word “menu” in the command line and confirm

with the button “Senden” or with the return key. The menu structure now appears in the output
window.

W { 5erial Monitor v. 1.0.11

& Ausgabe:

Kommandozeile/

rommand lino

Ausgabefenster mit
Meniiaufbau/ output
window with menu
structure

Version: 4.0.24

Dat o 18-12-2014 1€:31:13
Ser NN 131300108

BDE Main Menu

3. Um Parameter &ndern oder aus der Datenbank lbertragen zu kénnen muss man sich mit der
Seriennummerspezifischen PIN Nummer einloggen. Die Pinnummer kénnen Sie nach Absprache
von Geiger Engineering erhalten.

(0) Show State

(1) Show BDE Errors
(2) Show Extreme Values

(4) Show State of Health Energy
(5) Show State of Health Dower

logged out

input PIN for Login

type QUIT to quit BDE Mode

(3) Show FIFO Cell Voltage Extreme Values

Senden

EXIT

Connect

Disconnect

Optionen

Dateniibertragung:

Dratei auswahlen

Tabellenblatt:

Datensicherung:

[ —

IC \Users\JG\Desktopirecord 1_3 9_35

‘ Screenshaot " Aufzeichhung starten H Zeitstempel |

GEIGER

10



Ausgabefeld/
output field

To change parameters or transfer them from the database, one has to login with the serial number
specific PIN. You can get this PIN in agreement with Geiger Engineering.

Parameterianderung nur mit Zustimmung von Geiger Engineering durchfiihren/
Change parameters only after agreement by Geiger Engineering

A Nach Erhalt der PIN Nummer erlischt die Gewahrleistung/
After receiving the PIN, the warranty expires

Login:

« USB Kabel mit dem PC verbinden/
Connect USB cable with PC
» Das Programm Serial Monitor am PC starten und mit dem Button Connect verbinden/
Start program Serial Monitor on the PC and connect with the button ,Connect”
* On-Taste am BMS ca. 2sek. betatigen, das BMS schaltet sich ein.
Press On key on the BMS for approx. 2 secs, now the BMS turns on
« Das Kommando ,show* oder ab V 4.0.31 ,menu*” eingeben
Enter the command ,,show* or ,menu” (since V 4.0.31)
» Der Serial Monitor meldet sich mit folgender Ausgabe:
Serial Monitor gives the following output:

Eingabefeld/
input field
e
o \ Ausgabe:
Versipn: 4.0.24
Date : 18-12-2014 1g:31:13 S .
Ser.Mr\: 131300108
EXIT Verzeichnispfad. Mit
BDE M=in Memu Cannect screenshot wird Ausgabe in
Disconnect Textfile gespeichert/
(0) Show State . .
Optiohen Directory path. With

(1) Show BLE Errors

(2] Show Extreme Values

13) Show FIFD Cell Voltage Extreme Values
(4]} Show State of Health Energy

screenshot, the output is

D ateniibertragung: written to a textﬁ'le

Datei auswahlen ‘

(58) Show State of Health Power

logged out Tabellenblatt:

| )|

I M

input PIN for Login

type QUIT to guit BDE Mode

IC:\Users\JG\d&sklup‘.recurd 1.39 35

| Screenshot || Aufzeichnung starten || Zeitstempel

GEIGEH

e Nun die Pin Nummer passend zur Seriennummer ins Eingabefeld eintragen und mit return
bestatigen (PIN muss von Geiger Engineering erfragt werden!)
Now enter the PIN number (consistent with the serial number) to the input field and confirm with
return. (PIN must be asked from Geiger Engineering!)

11



» Der Serial Monitor meldet sich mit folgender erweiterter Ausgabe:
The Serial Monitor gives the following advanced output:
=loix|

RSD Ausgabe:

Version: 4.0.24 |
Date 18-12-2014 16:31:13 Senden
Ser_Nr.: 131300108
E=IT

[BDE Main Menu Connect

Disconnect
{0} Show State

Optlionen

(1) Show BDE Errors
(2) Show Extreme Values y
(3) Show FIFO Cell Voltage Ewtreme Values Dateniibertragung:

(4) Show State of Health Energy
(5) Show State of Health Power el cilEn
s

{12) Clear Extreme Values
{13) Clear FIFC Cell Voltage Extreme Values
{14) Clear State of Health Energy

{15) Clear State of Health Power

{€0) PCB Test

(61) Battery Test Datensicherung:
{80) Show/Set Parameter |C:\UsarsUG\Deslduu\recnrd 1.39 35
{30) Clear Energy Data | Screenshot ” Aufzeichnung starten H Zeitzternpel

(39) Show System Data
logged in

type LOGOUT for Legout

type QUIT to guit BDE Mode GE’GEH

* Nachdem das Kommando ,80“ eingegeben wird, wird die Parameterliste angezeigt:
After entering the command ,80" the parameter list is shown:
=

T Ausgabe:

Parameter
Senden
01 I_charge msx +350 0 EXIT
02 I_charge_gen max  +1000 O
03 I_startpoint +80 0 Carrect
04 I_endpoint +550 0 Discomnect
05 I_ol char +1 0
08 I_max peak +300 0 (Optionen
07 T_I_max peszk +30 0
08 I_max_cont +230 0 ,
0% U_charge_end +4200 0 Datentibertragung
10 U_discharge end +2000 0 - =
11 U_discharge_desp +2550 0
12 Temp_akku_max +58 0
B T w0 Tabelensiatt [
14 Temp zkku min -z0 0
15 U_bal_min +4000 0
16 U_bal_diff_on +30 0
17 U_bal_diff_off 50 I
18 U_nenn +3700 0
1% C_nenn +50000 0
20 B_chg_switch_char +0 0 D atensicherng:
21 sDC +3 0
22z Number Cells +14 0 IC\Arbertsurdnel‘\Prujakte_Aviunik\Ser\aIMunitur\rec I_
;i :i;::i;a :2 g | Screenshot " Aufzeichnung starten || Zeitstempel
25 Eta_laden +37 0
26 Time_zuto_off +5 0
27 RS485_adress +170 0
28 R5485_num slaves +1 0
2% Capacity Derating

T_akku<iSC 0,01%/K  +100 0O
30 U_charge_end Derating
T_akku>25C 0, 1mW/K +15 0

31 Temp_charge_max +45 0
32 Temp_charge min +0 0
50 Serialnumber 160400283

98 Calibrate current sensors (ILe/Id)

55 Set Parsmeter Defaults

to change parameter type:

parameter number ## and parsmeter value 3335333
e.g. value 4100 for parameter(10)

10 4100

GEIGER




Hier kbnnen entweder Parameter direkt, durch Voranstellen der Parameternummer geédndert werden, oder
mit dem Dialog Datei auswéhlen, der Parametersatz einer Datenbank geladen werden.

Here one can change the parameters directly by prepending the parameter number or load the parameter
set from a data base via the dialog “Datei”.
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RCM Betriebsdaten/Parameter auslesen / Read out RCM
operation data/parameters

Mit dem Dialog ,,RCM* in der Software E-Drive Studio kann das Modul getestet und parametriert

werden.

With the dialog ,,RCM “ in the software E-Drive Studio the modul can be tested and parameterized.

Einstellbare Parameter sind: Adjustable parameters are:

Uhrzeit und Datum

Time and date

Filterparameter fiir das Variometer

Filter parameters for the variometer

Die maximale Sollsteigrate

The maximum set point for the climbing rate

Die Verstirkung und die Nachstellzeit fiir die climb control Funktion

Increase and reset time for the climb control function

Die Verstirkung und die Nachstellzeit fiir die altitude hold Funktion

Increase and reset time for the altitude hold function

Die Verstirkung fiir die Abregelung beim sprunghaften Ansteigen des
Anstellwinkels (nur in Verbindung mit dem VC)

Increase for the down regulation when the work angle increases rapidly. (Only in
connection with the VC)

Die Anpassung der Regelungs - Parameter sollten vom Hersteller begleitet werden.

A Mit der Funktion Reset kann man die Defaulteinstellungen der Parameter wiederherstellen.
The adjustment of the control parameters should be accompanied by the producer. With the
function “Reset”, one can reset the default settings of the parameters.

[ EDriveStudio - C:\Ablage)|20160704.C5V x|
Datel  Verbindung  Anzeige Extras RCM 7
ko
S [ Corml Parameter | Wert
B » 1
5 Fitshitt 1 3
3 Fitshift 2 i
z stow | somo | soTes
2 Fiishitt 2 2
=
Vario Fifo Size 4
= Set RCT_Time:
= maxClimb Fate [n's] |16
o Kp Climbing 10
2 Reset
= —I Tn Climbing ms] 240
=t Kp Levelfight k]
Tn Leveflight frs]
eeeee
eeeee
eeeee
G Tracebiew
L 14084
EIGER ’7 Siat o = W e
Verbunden tber COM3 mit RCM-Modul L] 1]
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E-Drive Studio

Software zum / Software for

auslesen und Darstellen von aufgezeichneten Daten
readout and interface from data records

Steuern des Motorcontrollers

Control the motorcontroller

Anzeigen von Akkudaten (BMS)

Display battery data’s (BMS)

Datei-Menii/file

menu

Extras/
extras

Anzeigementii/
display menu

Verbindungsmenii/
connection menu

Info/info

Auswahlmentii fiir ST
Motordaten/Menu for motor
da ta MC-Stellwert  Akkuspannung  Akkustrom Motorstrom Moment Power Drehzahl Temp Akku Temp Motor Temp PI300 Variometer Potiwert
B 1000 F 50.0 350 I 350 I 720 20000 2500 40 100
.. § | OBMSReduce |s82| 0 2 04 0 5 00 o
BMS Menii/BMS menu 5 | oms I
= | Osit7
ilo Wla00 A |-350 A |-350 720 VA |-20000 \mir| 0 mis [-40 % [o
RCM Menii/RCM menu ——
Betriebsminuten gesamt [min] 21 =
Eror BMS 0 3 —.
VC _D ate n/ VC d ata O Undervotage State of charge [Ah] 59,3 ? nt [ [
O Overtemp Controller . g
s Ovmm: ;M 2 Entnommene Energie [Wh] 0,0 il o —
Motorlaufzeit [min] 0 |
Hohe A1 [m] 2664 Norowe T —
O Throttle not at minimum =
Héhe A3 kumuliert [m] 0,0 ¢
G e \
EIGER al | = - i \ 00:000 133722
Getrennt / ’ Standalone \
Zeitpunkt in der Zeitstempel/time

Aufzeichnung manuell
auswihlen/manually
choose point in recording

Aufzeichnung
abspielen/play recording

stamp

Steuerung aktivieren/

enable control

EDriveStudio - D:\Arbeitsordner\Projektq

| Datel |VerbindungAnzeige Extras ?

Datei 6ffnen

Trace speichern Data —
Trace exportieren

Trace léschen MC-

Beenden

EDriveStudio - D:\Arbeitsordner\Projekte

Datei | Verbindung—TAnzeige Extras ?
= Herstellen

Sul: = Trennen L Pl —
S start Trace F5

g - S ‘ ’7 LV g

-

Geoffnetes Datei-
Menii/open file menu

Geoffnetes
Verbindungsmenii/open
connection menu

Geoffnetes
Anzeigemenii/open display
menu




EDriveStudio - D:\Arbeitsordner\Projekte_Avionik)
Datei Verbindung | Anzeige | Extras ?

tehrschirmbetrieb  F8

Control

or-Diaten

Einstellungen

=
@
m
[
T
L
o
=
o
=

Control —— | Deutsch
’7. Enable Englisch
@ EDriveStudio - D:\Arbeitsordner\Projekte_Avionik\E_Drive\Reco

Datei Verbindung Anzeige Extras

Daten

Control | D

Einstellungen

serielle Schnitistelle |V\suallswerung| VC,Semngs'

Info /
Lizenzinformation

EDriveStudio - D:\Arbeitsordner\Projekte_Avionik\H Geoffnetes
Datei Verbindung Anzeige | Extras T ? Extrasmenii/open extras

menu

Geoffnetes

Geoffnetes Einstellungsmenii
iiber das Extrasmenii/open
settings via extras menu

Com-Port Im
Baudrate 115200 -
Datenbits lﬁ
Stopbits One -
Paritat lh

max. Telegrammstiickelung 10 3:

Passenden Com-Port
auswihlen/choose suitable
Com-Port
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